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- Tache 3 : infrastructures
- Tache 5 : controle temps-réel
- Tache 6 : interface d'acquisition a faible latence

» Tache 7 : design d'instruments

- Les moyens demandeés
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-PHASE : Partenariat Haute résolution Angulaire Sol et Espace
» GIS mis en place en 2006 : ONERA + Observatoire + CNRS + Paris 7

- Permet de répondre de maniere coordonnée et compétitive aux appels d'offre nationaux et
internationaux

» Etablissement d'une perspective et mise en place d'une R&D commune, mise en commun de
moyens

-L'optique adaptative au LESIA

»20 ans d'expérience, un des leaders mondiaux dans ce domaine
» Instrumentation pour I'ESO : 3.60m (COMEON, ADONIS), VLT (NAOS, SPHERE)
- Participation aux études de concepts pour I'E-ELT (ELT-CAM : MICADO, module de LTAO :

ATLAS, ELT-MOS : EAGLE, ELT-PF : EPICS)
Démonstrateur CANARY pour I'OA grand champ (collab. Université de Durham)
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YOrick with Gpu Acceleration
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- Intéret de ce binding : lancer des calculs intensifs sur ces objets
persistents sur GPU a travers |'environnement interpreté de Yorick

- Ecrire et debugger facilement des applications GPU haut-niveau

- YOGA_AO : I'extension de YOGA pour la simulation

- Utilisation de la librairies YoGA pour les fonctionnalités de base

- Objets sur mesure pour I'atmosphere, les optiques, les ASO, les sources
guides, etc ..

- Acces simplifié a tous les parametres a travers une session Yorick (utile
pour le debug / diagnostics + disEIays)
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YOrick with Gpu Acceleration

I:I_'I*_lll o 1|

_ : e pe . ' . | : = ke 1 - r :
- Acces simplifié a tous les parametres a travers une session Yorick
(utile pour le debug / diagnostics + displays)

- Le point de départ de la plate-forme COMPASS

e Boucle d'OA complete, gain x10 en performance

- Besoin d'y ajouter des modeles (pyramide) et des algorithmes de
controle

- Besoin de standardiser le developpement : aspects collaboratifs,

pour l'exploitation et pour I'application au protypage temps-réel
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. LESIA  |Gratadour| Damien | Assistant professor| 14 [ Projectmanager, AO expert, CUDA expert, real-time core
task coordinator

LESIA Sevin | Amaud | Software engineer | 14 CUDA / C++ expert, AO RTC expert, image acquisition
specialist, low-latency acquisition task coordinator.

LESIA Perret Denis |Electronics engineerq 14 FPGA expert, image acquisition specialist

LESIA Brule Julien [Systemadministrato 9 Real-time environments specialist, CUDA & GPUdirect
expert.

LESIA | Rousset | Gérard Professor 3 AQ expertise

LESIA |[Gendron| FEric |Assistantastronomer 4 AO expertise

LESIA Clénet Yann Scientist 2 ELT instrumentation and science
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igh Performance Platfor
for adaptive Optics

- Matériel pour le développement

Yogi : machine de test




articipation au u
- Gérard Rousset, Yann Clénet

o Définition des besoins

 Participation au groupe de travail calcul
- Arnaud Sevin & Julien Brulé

- Définition du cadre logiciel

- Définition de la plateforme mateérielle
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o Julien Brulé

o Mise en place de la plateforme collaborative / wiki

o Maintenance logicielle

Participation a la mise en place du plan et des
yroceédures de maintenance hardware

Participation a l'achat et au déploiment du matériel

o Julien Brulé
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» 5.1 : algorithmes classiques (D. Gratadour)
» 5.3 : tomographie (E. Gendron)
- 5.4 : méthodes itératives (D. Gratadour)

» 5.5 : supervision (Post-doc LESIA)

- 5.6 : nouvelles méthodes (Post-doc LESIA)

> Forte contribution des chercheurs du LESIA

» Forte participation du Post-doc et ingénieur CDD
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- 6.2 : développement de l'interface et intégration dans un démonstrateur
(D. Perret)

» Forte contribution des ingenieurs du LESIA

e Contribution NVIDIA (contacts forts)

» Produit final : un prototype de systeme acquisition

faible latence
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 Dans le cadre de l'instrument MICADO,
sélectionné pour lalere lumiere de I'E-ELT

- Participation a la tache ELT-MOS
- Forte interaction LESIA-GEPI-LAM
- Evolution du projet EAGLE : MOSAIC

o Contribution des chercheurs du LESIA
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Item Justification Cost

Optimized workstation for Duaal socket, dual IOH mother board, with NVIDIA | 6 k€

low-latency acquisition Cuadro 6000 GPU for GPUdirect for video

prototype compatibility and available I’Cle ports for various
configurations

PCle development board with | Hardware base tor the development of the low-

Q5FP and [/ or cameralink latency acquisiion interface. Boards such as HTG- | 15kE

mterface and corresponding | VAHXT-X16I*CIE with possible Cameralink

driver development kit extension via a FMC daughter board.

Total 21ke
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POSTDOCTORAL POSITION at LESIA . Position Reference 1

Tasks: 5.5 & 56 - 24 Man.Month Date: TO to T(+24

Profile of Candidate: PhD in astronomy or optics with background in AO. C+ [ CUDA
programming skills is a plus (GIPU skills can be acquired at the beginning of the contract
through MDLS training).

Objectives of Job: Develop optimized algorithms and parallel code for tasks 5.5
(identification and supervising strategies) and tasks 5.6 (adwmnced control schemes) and do

research for new control algorithms particularly oriented toward LGS AQ systems.
Output Coordinator of task 5.6 and strong involvement in task 5.5. Scientific papers

presenting the performance of FIR on GPPU and eventually new control schemes.

ENGINEER POSITION at LESIA . Position Reference 2

Tasks: 5.4 & 5.6 - 24 Man.Month Date: TO to T(+24

Profile of Candidate: Software engineer; Linux and C++ programming skills required.
CUDA [/ OpenCL programming knowledge is a plus (GPU skills can be acquired at the
beginning of the contract through MDLS training).

Objectives of Job: Participate in developments for task 5.4 (iferative confrol schemes) and 5.6
(adwanced confrol schemes) especially tor the optimization / auto-tuning of algorithms.
Output : C++/ CUDA optimized code for the corresponding tasks.
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